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AMELIYAT MASASI BACAK POZISYONLANDIRMA BOTU

TIBBi VE TEKNIK
OZELLIKLER

1) Ameliyat masas! bacak pozisyonlandirma botu, robotik cerrahi-genel
cerrahi-uroloji-kadin dogum bransglarinda yapilan ameliyatlarda hasta
bacagini sorunsuz ve istenilen pozisyon da pozisyonlandirma imkani
saglayan ozellikte tasarlanmig oimalidir. Bu pozisyonlandirma iglemi
yapilirken hastanin bacak sinirlerine uygulanan basinci minimuma
indirerek hastanin bacaginda olusabilecek baski ve zedelenmeler
minimuma indirecek yapida olmalidir. Bacak botu masaya
baglanarak hasta pozisyonu éncesi veya sonrasinda higbir sekilde
sallanti yapmamalidir.

2) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun bir tarafi diger
kismindan daha uzun kanat seklinde olmalidir. Bu kanat kisminin i¢
tarafi padli olmali ve hastanin perineol sinirlerini, fibula kemiginin bag
kismini korumah bu sayede hasta bacaginda olusacak basing
minimuma indirilebilmelidir.

3) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunu tek merkez destekli
gazli hidrolik pistonlari sayesinde herhangi bir gug gerektirmeden,
sag-sol ve yukar! asad! kolayca pozisyonlandirma yapabilmelidir. Bu
sayede botun hidrolik/gaz piston kilidi agildigi anda otomatik olarak
pozisyon alabilmelidir. Piston gdvde uzunludu en fazia 25 £2 cm
olmalidir.

4) Ameliyat masas! bacak pozisyoniandirma botunun minderleri dahil
tomu anti-statik dzellikte olmahdir.

5) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun tim metal aksami
paslanmaz ¢elikten Uretilmis olmalidir.

6) Ameliyat masas! bacak pozisyonlandirma botunun her biri (sad ve
sol bacak) olmak Uzere paslanmaz gelikten yapiimig tasiyic
pistonlarmin  uzunlugu trendelenburg ve ters trendelenburg
pozisyonunda sorunsuz olarak pozisyon vermek icin en fazla 25 +2
cm olmaldir. Piston ve botu tasiyon metal kol bir birine paralel
olmamali, en dar pozisyonda aralarindaki mesafe en az 10 £2 cm i
bulabilmelidir. Boylelikle arasina uzuv sikigma riski minimum
olmalidir.

7) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunu ayak yerlegtirme
kisimlar darbeye ve kirimaya dayanakli malzemeden tretilmis
olmalidir.

8) Ameliyat masas bacak pozisyonlandirma botunun her biri (sag ve
sol bacak) olmak Uzere bot kisimlarinin her birinin kisa kenar1 35cm
+3 cm, uzun kenari ise 55 £3 cm olmahdir.

9) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun her biri (sag ve
sol bacak) olmak tizere taban uzunlugu 30 +3 cm taban genigligi ise
15 3 cm olmalidir.

10) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botu es zamanh hem
litotomi hem abdiiksiyon pgzisyonu yapabilir ézellikte olmalidir. Kol
tek noktadan hareket :almalidir. Mekanizma el/parmak sikismasi
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yaganmamasi igin tek parca olmalidir.

11) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun abdksiyon
pozisyon araliyi en az 4259 jle -10° +1 derece” arasinda, litotomi
pozisyon aralig! en az “+85° ile -55° +1 derece” arasinda olmalidir.

12) Bacak pozisyonlandirma botunun paslanmaz gelikten Gretilmig olan
tagiyicl  pistonlari ve kaldirmaya yardimci  kolu  (zerinde
konumlandirmaya yardimci  rakamsal degerler bulunmalidr.
Paslanmaz celikten Uretilmig olan tasgiyicl profil Uzerinde ki rakam
degeri en az 1 ile 15 arasinda olmalidir. Béylelikle kullanict hasta
bacagina pozisyon verirken en dogru  konumlandirmay!
yapabilmelidir.

13) Ameliyat masas! bacak pozisyonlandirma botunun hasta tasima
kapasitesi en az 227 kg olmalidir. Bu sayede gerektigi durumlarda
uygulanan ters trendelenburg islemi esnasinda 227 Kg. kadar olan
hastalarda givenle kullanilabilmelidir. Tedarikgi firma bu durumu
granan orijinal katalogu ile belgelendirmelidir. Uretici firmanin bu
agirhg: kaldirdigina dair uluslar arasi firmadan alinmig belgesi teklif
dosyasinda sunulmalidir. Bu durum gerektiginde ayrica test edilecek
bu kiloya kadar uygulanan basingta her hangi bir sallanti ya da
oynama yapan Urtnler kabul edilmeyecektir.

14) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botu kaldirmaya yardimci
kolu tek merkezli sisteme sahip olmalidir. Bu sistem ile hasta
bacagina pozisyon iglemi uygulanirken hasta bacagi kolaylikla
pozisyon alabilmelidir.

15) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun her birinde destek
kollari bulunmalidir. Bacak pozisyonlandirma botunun destek kollari
tek elle kolayca déndiriidigi anda hastanin bacagina istenilen
pozisyon verilebilmelidir. Bacak pozisyonlandirma botuna pozisyon
vermek igin cekme, germe, sikma, kilit agma vb. gibi her hangi bir
islem yapiimamalidir. Bacak pozisyonlandirma botu {izerinden
bulunan tutma kolu déndurtldigi anda pozisyon bosa gtkmaly,
istenilen pozisyona getirilince el mekanizmas! birakildi§i anda
otomatik olarak kilitlenmeli ve herhangi bir sabitleme islemine gerek
kalmamalidir.

16) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botu tagiyici kol Gzerinde
ileri-geri hareketi yapabilmelidir. Bacak botunun Uzerinde kendinden
dahili bir sabitteme kolu olmali ve kolaylikla sabitieme islemi
yapabilmelidir. Bu sayede uzun boylu veya kisa boylu hastalarin
bacagina pozisyon verilirken bacak pozisyonlandirma botu istenilen
dlglide kolayca ayarlama imkani saglamalidir. Hareketli mekanizma
en az 35 cm ileri-geri hareket edebilmelidir.

17)Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun koruyucu pedi
basing azaltici kan ve benzeri sivilar emmeyen dzellikte Uretilmis
iceriginde visco bulunan Ustu o6zel malzeme ile kaplanmig ézellikli
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koruyucu malzemeden Uretilmis olan pedler kesinlikle kabul
edilmeyecektir.

18) Ameliyat masasl bacak pozisyonlandirma botunun pedi botun
tizerinde bulunan velkro bantlar sayesinde kolayca takilip
sokilebilmeli, bu sekilde istenildiginde kolayca dezenfekte iglemi
yapilabilmelidir.

19) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botu pedinin Uzerinde
bulunan en az 3 adet velkro bantll baglama kemeri ile hasta bacagi
botun icinde sabitlenmelidir.

20) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun pedi yumusak bir
dokuda olmali, hastayi rahatsiz etmemeli ve tizerine dékulen kan vb.
sivilari kesinlikle emmemelidir.

21)Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botu ameliyat masasi
kenar raylarina istenilen her noktadan takilabilir dzellikte klamplar ile
baglanmalidir. Klamplar sadece masa bag ve ayak ucundan degil
masanin her noktasindan masaya baglanabilmeli, bu klamplar kolay
kullanilabilir &zellikte olmalidir. Tek hareket ile monte ve demonte
edilebilmelidir. ,

22)Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun baglama
klamplari ameliyathanemizde kullanilan ameliyat masasi ile tam
uyumlu olmalidir. Uretici firmanin genig klemp {retim secenedi
olmalidir. Boylelikle hastanede ileride olusabilecek olasi ameliyat
masas! degisikligi durumunda, bacak pozisyonlandirma botunun
sadece klempler degistirilerek yeni alinabilecek masa ile sorunsuz
olarak kullanima devam edilme imkani saglamahdir. Tekliflerle
birlikte genis klamp segenekleri tedarik¢i firma tarafindan
sunulmalidur.

23)Ameliyat masas! bacak pozisyonlandirma botu ile birlikte 1 gift
reusable koruyucu ped, 2 adet baglama klemp verilmelidir.

24) Ameliyat masas! bacak pozisyonlandirma botunun gorsel bir egitim
cd'si olmall ve bu cd sayesinde hastane personeline dogru kullanim
egitimi verilmelidir. Tedarik¢i firma en az bir giin sure ile Gruntn
kullanimi ile ilgili personele kurulumu, bakimi ve kullanimi ile alakali
olarak egitim verecektir. Teklifler ile birlikte bu egitim taahhttnamesi
firmalar tarafindan verilmelidir.

25) Ameliyat masasi bacak pozisyonlandirma botunun her biri kolay
tasima ve kurulum igin en fazla 6 +1 kg agirhginda olmalidir.

26)Bacak Pozisyonlandirma botunun ve tum aksesuarlarinin ayri ayri
Turkiye llag ve Tibbi Cihaz Ulasal Bilgi Bankasi (TITUBB) Sistemine
kayith onayli UBB Kodu teklifler ile birlikte verilmelidir. UBB kodu
olmayan trlnler degerlendirmeye alinmayacaktir.

27) Uriiniin Uluslararasi onayll EC Directive 93/42/EEC (Medical Cihaz
Direktivleri) belgesine veya denkligine ait “ EC Declaration of
comformity” belgesine sahip oimali ve teklifler ile birlikte bu belge

gdnderilmelidir. Bu belge notet onayli ve Tirrkge tercumeli olarak
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sunulmahdir.Bu belgeye sahip olmayan Granler degerlendirmey?‘
alinmayacaktir.

28) Sistem wreticinin iscilik ve fabrika hatalarina kars! iki yil sure ile
garantili olmal ve firmalar bunun ile ilgili garanti taahhitnamesini
teslimat esnasinda kuruma teslim etmelidir.

29) Sisteminin timuntn kurulumu tedarikgi firmanin egitimli personeli
tarafindan ameliyathane personeline Uicretsiz olarak verilecekdir.

30)Kurum gerektiginde teknik sartname kriterlerinin teyidini saglamak
amac! ile demonstrasyon talep edebilir, teklif veren tum firmalar
bunun icin ekstra bir tcret talep edemez. Demonstrasyon talebini
yerine getirmeyen veya demonstrasyon sonucu uygun gorilimeyen
ariinler reddedilecektir.
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